


(DE) Tabelle der einzelnen CVs (Configuration Variables), (GB) Table of the individual CVs (Configuration Variables), (FR) Tableau des différentes CV (con-
figurations variables), (CZ) Tabulka jednotlivych CV (konfiguraéni proménné), (PL) Tabela poszczegdéinych CV (Configuration Variables)

CV | (DE) Beschreibung (GB) Description (FR) Description (CZ) Popis (PL) Opis (DE) Wertebereich (DE) Wert ab Werk
(GB) Range of values | (GB) Factory default value
(FR) Plage de valeurs | (FR) Valeur a I'usine
(CZ) Rozsah hodnot | (CZ) Tovarni hodnota
(PL) Zakres wartosci | (PL) Wartos¢ fabryczna
1| Lokadresse Locomotive address Adresse loc Lokalni adresa Adres lokalny DCC 1-127 / Mot. 1-80 3
2 | Minimale Geschwindigkeit Minimum Speed Vitesse minimale Minimalni rychlost Predko$¢ minimalna 1-63 17
3 | Anfahrverzégerung Starting delay circuit Temporisation de démarrage Zpozdéni rozjezdu Opoznienie dojezdzania 0-255 6
4 | Bremsverzogerung Braking delay Temporisation de freinage Zpozdéni brzdéni Opodznienie hamowania 0-255 6
5| Maximale Geschwindigkeit Maximum speed Vitesse maximale Maximalni rychlost Predko$¢ maksymalna 1-63 24
(muss groRer CV 2 sein) (must be greater than CV 2) (doit étre supérieure a CV 2) (musi byt vétsi nez CV 2) (musi by¢ wieksza niz CV 2)
6 | Mittlere Geschwindigkeit Average speed (must be greater Vitesse moyenne (doit étre supérieure Stiedni rychlost Predkos¢ $rednia (musi by¢ wigksza 1-63 18
(muss gréRer CV 2, kleiner CV 5 sein) than CV 2, smaller than CV 5) a CV 2 et inférieure a CV 5) (musi byt vétsi nez CV 2, mensi nez CV 5) niz CV 2, a mniejsza niz CV 5)
7 | Softwareversion (Prozessor kann upgedatet werden) Software version Version de logiciel Verze software Wersja oprogramowania - Untersch.
8| Herstellerkennung Manufacturer identification Identification du fabricant Oznaceni vyrobce Oznaczenie producenta verschieden 85
12 | Betriebsarten Operating modes Modes de fonctionnement Provozni rezimy Tryby pracy 0-29, 255 13
Bit 0=0 DC (Analogbetrieb Gleichstrom) aus 0 Bit 0=0 DC (Analogue mode DC) off Bit 0=0 DC (mode analogique courant continu) inactif | Bit 0=0 DC (analogovy rezim na Bit 0=0 DC (tryb analogowy prad staty) wylgczony
Bit 0=1 DC (Analogbetrieb Gleichstrom) ein 1* Bit 0=1 DC (analogue mode DC) on Bit 0=0 DC (mode analogique courant continu) actif | stejnosmérny proud) VYP Bit 0=1DC (tryb analogowy prad staty) wtgczony
Bit 2=0 Datenformat DCC aus 0 Bit 2=0 Data format DCC off Bit 2=0 format données DCC inactif Bit 0=1 DC (analogovy rezim na Bit 2=0 format danych DCC wytaczony
Bit 2=1 Datenformat DCC ein 4 Bit 2=1 Data format DCC on Bit 2=1 format données DCC actif stejnosmérny proud) ZAP Bit 2=1 format danych DCC wigczony
Bit 3=0 Datenformat Motorola aus 0 Bit 3=0 Data format Motorola off Bit 3=0 format données Motorola inactif Bit 2=0 format dat DCC VYP Bit 3=0 format danych Motorola wytgczony
Bit 3=1 Datenformat Motorola ein 8* Bit 3=1 Data format Motorola on Bit 3=1 format données Motorola actif Bit 2=1 format dat DCC ZAP Bit 3=1 format danych Motorola wigczony
Bit 4=0 Datenformat Selectrix aus 0 Bit 4=0 Data format Selectrix off Bit 4=0 format données Selectrix inactif Bit 3=0 format dat Motorola VYP Bit 4=0 format danych Selectrix wytgczony
Bit 4=1 Datenformat Selectrix ein 16* Bit 4=1 Data format Selectrix on Bit 4=1 format données Selectrix actif Bit 3=1 format dat Motorola ZAP Bit 4=1 format danych Selectrix wytgczony
Bit 4=0 format dat Selectrix VYP
Bit 4=1 format dat Selectrix ZAP
13 | Funktionstasten im Analogbetrieb aktivieren Function outputs in analogue mode Sorties de fonction en mode analogique Funkéni vystupy v analogovém rezimu Biegi funkcyjne w trybie analogowym 0-255 1
Bit 0-7 -> F1 bis F8 Bit 0-7 -> F1-F8 Bit 0-7 -> F1-F8 Bit 0-7 -> F1-F8 Bit 0-7 -> F1-F8
Bit = 0 Funktion aus Bit 0 = 0 light off Bit 0 = 0 lumiére éteinte Bit 0 = 0 svétlo vyp. Bit 0 = 0 $wiatto wt.
Bit = 1 Funktion ein Bit 0 = 1 light on Bit 0 = 1 lumiére allumée Bit 0 = 1 svétlo zap. bit 0 = 1 Swiatto wyt.
14 | Funktionstasten im Analogbetrieb aktivieren Activate function keys in analogue mode Activer les touches fonctionnelles en mode Aktivace funkénich tlacitek v analogovém Biegi funkcyjne w trybie analogowym 0-255 1
Bit 0 und Bit 4-7 -> FO und F9 bis F12 Bit 0 and Bit 4-7 -> FO and F9 to F12 analogique rezimu Bit 0/ Bit 4-7 -> FO / F9-F12
Bit = 0 Funktion aus Bit = 0 function off Bit 0 / Bit 4-7 -> FO / F9-F12 Bit 0 a Bit4-7 -> FOa F9 az F12 Bit 0 = 0 $wiatto wt.
Bit = 1 Funktion ein Bit = 1 function on Bit 0 = 0 lumiére éteinte, Bit 0 = 1 lumiére allumée Bit = 0 funkce VYP, bit =1 funkce ZAP Bit 0 = 1 $wiatto wyt.
15 | Decoder Programmierschloss Decoder Programming lock Décodeur verrou de programmation Programovy zamek dekodéru Dekoder blokady programowania 0-255 1
16 | Decoder Programmierschloss Indexzahl Decoder Programming lock Index number Décodeur verrou de programmation indice Index programového zamku dekodéru Dekoder blokady programowania indeks 0-255 1
17 | Lange Lokadresse Long locomotive address Adresse loc longue Dlouhé lokalni adresa Dtugi adres lokalny 128-9999 2000
18 | 17 = hoherwertiges Byte 17 = high order byte 17 = octet supérieur 17 = vy$Si byte 17 = bajt o wyzszej warto$ci 192-231 199
18 = niederwertiges Byte 18 = low order byte 18 = octet inférieur 18 = nizsi byte 18 = bajt o nizszej wartosci 0-255 208
19 | Consist Adresse (Doppeltraktion) Consist address (double traction Consist Adresse (double traction) Adresa soupravy (dvojita trakce) Adres consist (trakcia podwéjna) 1-127 0
0 = Consist Adresse ist nicht aktiv wenn 0 = Consist address is not active 0 = Consist Adresse n’est pas activé 0 = adresa soupravy (Consist Address) neni | 0 = adres consist nie jest aktywny
Bit 7 = 1 wird die Fahrtrichtung umgekehrt if bit 7 = 1 the direction of travel is reversed | sioctet 7 = 1, le sens de la marche est inversée aktivni, pokud bit 7 = 1, obrati se smér jizdy | gdy bit 7 = 1 odwraca sig kierunek jazdy
also gewlinschte CADR + 128 = Fahrtrichtungsumkehr
27 | Einstellungen Bremssignal (automatisches Halten) Settings of brake signal (autom. stopping) Parametres signal de freinage (arrét automatique) Nastaveni brzdiciho signalu Ustawienia sygnatu hamowania (zatrzymywanie 0-51 0
Bit 0 = 1 -> ABC rechte Schiene positiver 1 Bit 0 = 1 -> ABC right rail positive Bit 0 = 1 -> ABC rail de droite plus positif (automatické zastaveni warto$¢ automatyczne)
Bit 1 =1 -> ABC linke Schiene positiver 2 Bit 1 =1 -> ABC left rail positive Bit 1 = 1 -> ABC rail de gauche plus positif Bit 0 = 1 -> ABC prava kolej pozitivn&jsi Bit 0 = 1 -> ABC prawg szyne pozytywniej
Bit 4 = 1 -> DC mit Fahrtrichtung entgegengesetzt 16 | Bit4 = 1 -> DC with opposite direction Bit 4 = 1 -> DC avec sens de direction opposé Bit 1 =1 -> ABC leva kolej pozitivnéjsi Bit 1 =1 -> ABC lewg szyne pozytywniej
Bit 5 = 1 -> DC mit Fahrtrichtung gleich 32 of travel Bit 5 = 1 -> DC avec sens de direction identique Bit4 =1 -> DC s opacnym smérem jizdy Bit 4 = 1 -> DC przeciwnie do kierunku jazdy
Bit 5 =1 -> DC with the same direction Bit 5 =1 -> DC se shodnym smérem jizdy Bit 5 = 1 -> DC zgodnie z kierunkiem jazdy
of travel
28 | RailCom® Konfiguration RailCom® Configuration Configuration RailCom® Konfigurace RailCom® Konfiguracja RailCom® 0-131 131
Bit 0 = 1 -> Kanal1 ein 1 Bit 0 = 1 -> channel1 on Bit 0 = 1 -> canal 1 actif Bit 0 = 1 -> kanal 1 ZAP Bit 0 = 1 -> Kanat1 wigczony
Bit 1 =1 -> Kanal2 ein 2 Bit 0 = 1 -> channel2 on Bit 1 =1 -> Canal 2 actif Bit 1 =1 -> kanal 2 ZAP Bit 1 = 1 -> Kanal2 wtgczony
Bit 7 = 1 -> RailCom Plus® ein 128 Bit 7 = 1 -> RailCom Plus® on Bit 7 = 1 -> RailCom Plus® actif Bit 7 = 1 -> RailCom Plus® ZAP Bit 7 = 1 -> RailCom Plus® wigczony
29 | Konfiguration nach DCC-Norm Configuration according to DCC standard Configuration selon la norme DCC Konfigurace podle nhormy DCC Konfiguracja wg normy DCC 0-63 14
Bit 0 = 0 Normale Fahrtrichtung 0* Bit 0 = 0 Normal direction of travel Bit 0 = 0 -> sens de marche normal Bit 0 = 0 normalni smér jizdy Bit 0 = 0 zwykly kierunek jazdy
Bit 0 = 1 Entgegengesetzte Fahrtrichtung 1 Bit 0 = 1 opposite direction of travel Bit 0 = 1 direction opposé Bit 0 = 1 opacny smér jizdy Bit 0 = 1 przeciwny kierunek jazdy
Bit 1 = 0 14 Fahrstufen 0 Bit 1 =0 14 speed levels Bit 1 =0 14 rapports Bit 1 =0 14 jizdnich stupfit Bit 1 =0 14 biegéow
Bit 1 = 1 28 Fahrstufen 2 Bit 1 =1 28 speed levels Bit 1 =1 28 rapports Bit 1 = 1 28 jizdnich stupiu Bit 1 =1 28 biegéow
Bit 2 = 0 Nur Digitalbetrieb 0 Bit 2 = 0 only digital operation Bit 2 = 0 mode numérique uniquement Bit 2 = 0 pouze digitalni rezim Bit 2 = 0 tylko tryb cyfrowy
Bit 2 = 1 Automatische Analog/ Bit 2=1 Automatic Analogue/digital switching | Bit 2 = 1 commutation automatique Bit 2 = 1 automatické prepinani Bit 2 = 1 przetgczanie automatyczne
Digitalumschaltung 4% Bit 3 = 0 RailCom® switched off analogique/numérique analogového/digitalni rezimu analogowe/cyfrowe
Bit 3 = 0 RailCom® ausgeschaltet 0 Bit 3 = 1 RailCom® switched on Bit 3 = 0 RailCom® désactivé Bit 3 = 0 RailCom® VYP Bit 3 = 0 RailCom® wytgczone




29 | Bit 3 = 0 RailCom® ausgeschaltet 0 Bit 3 = 1 RailCom® switched on Bit 3 = 0 RailCom® désactivé Bit 3 = 0 RailCom® VYP Bit 3 = 0 RailCom® wytgczone 0-63 14
Bit 3 = 1 RailCom® eingeschaltet 8* Bit 4 = 0 speed levels via CV 2, 5 and 6 Bit 3 = 1 RailCom® activé Bit 3 = 1 RailCom® ZAP Bit 3 = 1 RailCom® wigczone
Bit 4 = 0 Fahrstufen iber CV 2, 5 und 6 0* Bit 4 = 1 use characteristic curve from Bit 4 = 0 Rapports de vitesse via CV 2, 5 et 6 Bit 4 = 0 jizdni stupné pfes CV2,5a 6 Bit 4 = 0 biegi ponad CV 2,56
Bit 4 = 1 Kennlinie aus CV 67-94 benutzen 16 CV 67-94 Bit 4 =1 utiliser la caractéristique de CV 67-94 Bit 4 = 1 pouZiti charakteristiky z CV 67-94 Bit 4 = 1 zastosuj charakterystyk. CV 67-94
Bit 5 = 0 Kurze Adresse (CV 1) 0 Bit 5 = 0 short address (CV 1) Bit 5 = 0 adresse courte (CV 1) Bit 5 = 0 kratka adresa (CV 1) Bit 5 = 0 krotki adres (CV 1)
Bit 5 = 1 Lange Adresse (CV 17/18) 32 Bit 5 = 1 long address (CV 17/18) Bit 5 = 1 adresse longue (CV 17/18) Bit 5 = 1 dlouh& adresa (CV 17/18) Bit 5 = 1 diugi adres (CV 17/18)
30 | Eehlerspeicher fiir Funktionsausgange. Error memory for function outputs, Journal d’erreur pour sorties fonction Chybova pamét pro funkéni vystupy Pamie¢ btedéw dla wyjé¢ funkcyjnych. 0-7 0
Motor und Temperaturiiberwachung motor and _temperature monitoring moteur et surveillance de la température motor a monitorovani teploty silnika i kontroli temperatury
1 = Fehler Fkt.-Ausgange 1 = fault Fct. Outputs 1 = erreur sorties de fonctions 1 = chyba funkénich vystup 1 = btad wyj$¢ funkcyjnych
2 = Fehler Motor 2 = fault motor 2 = erreur moteur 2 = chyba motoru 2 = btad silnika
4 = Temperaturliberschreitung 4 = temperature exceeded 4 = dépassement température 4 = prekroceni teploty 4 = przekroczenie temperatury
31| 1. Zeiger CV fiir CV-Bénke 1. CV pointers for CV banks 1. Indicateur CV pour bancs CV 1. Indikator CV pro sloty CV 1. wskaznik CV dla bankéw CV 0,1,8 0
32| 2. Zeiger CV fiir CV-Béanke 2. CV pointers for CV banks 2. Indicateur CV pour bancs 2. Indikator CV pro sloty CV 2. wskaznik CV dla bankéw CV 0,1,3,4,5,255 255
33 | Einfaches Function Mapping Simple function mapping / Assignment Simple Function Mapping Jednoduché mapovani funkci Proste mapowanie funkcji 0-255
- | Zuordnung der Funktionsausgénge zu den CVs of the functional outputs to the CVs Attribution des sorties de fonction vers les CV Pritazeni funkénich vystupt k CV Przyporzadkowanie wyj$¢ funkciji do CV
46 | CV 33 Lichtfunktionstaste (F0) bei Vorwartsfahrt CV 33 Light function key CV 33 touche fonctionnelle lumiere (FO) CV 33 funkéni tlacitko osvétleni CV 33 przycisk funkgcji $wiatta
CV 34 Lichtfunktionstaste (FO) bei Rickwartsfahrt (FO) for forwards motion en marche avant (FO) pfi jizdé vpred (FO) w jezdzie do przodu 5
CV 35 Funktionstaste F1 CV 34 Light function key CV 34 touche fonctionnelle lumiere (FO) CV 34 funkéni tlacitko osvétleni CV 34 przycisk funkcji $wiatta 10
CV 36 Funktionstaste F2 (FO) for backwards motion en marche arriére (FO) pfi jizdé vzad (FO) w jezdzie wstecz 0
CV 37 Funktionstaste F3 CV 35 Function key F1 CV 35 touche fonctionnelle F1 CV 35 funkeni tlacitko F1 CV 35 klawisz funkcyjny F1 0
CV 38 Funktionstaste F4 CV 36 Function key F2 CV 36 touche fonctionnelle F2 CV 36 funkeéni tlacitko F2 CV 36 klawisz funkcyjny F2 64
CV 39 Funktionstaste F5 CV 37 Function key F3 CV 37 touche fonctionnelle F3 CV 37 funkeéni tlacitko F3 CV 37 klawisz funkcyjny F3 128
CV 40 Funktionstaste F6 CV 38 Function key F4 CV 38 touche fonctionnelle F4 CV 38 funkeni tlacitko F4 CV 38 klawisz funkcyjny F4 0
CV 41 Funktionstaste F7 CV 39 Function key F5 CV 39 touche fonctionnelle F5 CV 39 funkeéni tlacitko F5 CV 39 klawisz funkcyjny F5 0
CV 42 Funktionstaste F8 CV 40 Function key F6 CV 40 touche fonctionnelle F3 CV 40 funkéni tlacitko F6 CV40 klaw!sz funkcyj:ny F6 0
CV 43 Funktionstaste F9 CV 41 Function key F7 CV 41 touche fonctionnelle F4 CV 41 funkeni tlagitko F7 CV 41 klawisz funkcyjny F7 0
CV 44 Funktionstaste F10 CV 42 Function key F8 CV 42 touche fonctionnelle F8 CV 42 funkeni tlacitko F8 Cv42 klaw!sz funkcyj:ny F8 0
CV 45 Funktionstaste F11 CV 43 Function key F9 CV 43 touche fonctionnelle F9 CV 43 funkéni tlacditko F9 CV43 klaw!sz funkcy]_ny F9 0
CV 46 Funktionstaste F12 CV 44 Function key F10 CV 44 touche fonctionnelle F10 CV 44 funkéni tlacitko F10 CVi44 klaw!sz funkcy!ny F10 0
Belegung der einzelnen Bits CV 45 Function key F11 CV 45 touche fonctionnelle F11 CV 45 funkéni tladitko F11 CV 45 klaw!sz funkcyj_ny F11 0
Bit 0 Lichtausgang vorn 1 CV 46 Function key F12 CV 46 touche fonctionnelle F12 CV 46 funkéni tlacitko F12 CcVv 46_ kla\_msz funkcyjr}y F12 »
Bit 1 Lichtausgang hinten 2 Assignment of the individual Bits Occupation des octets individuels Pfifazeni jednotlivych bitd Przyplsé_lplt_% pf)S_ZczegolnyCh bitow
Bit 2 Funktionsausgang A1 4 Bit 0 Light output at the front Bit 0 sortie lumiére avant Bit 0 svételny vystup vpfedu Bit 0 wyjécie $wiatta przedniego
Bit 3 Funktionsausgang A2 8 Bit 1 Light output at the rear Bit 1 sortie lumiere arriere Bit 1 svételny vystup vzadu B!t 1 wy!gc!e swmﬂléla tylnego
Bit 4 Funktionsausgang A3 (SUSI/Logik) 16 Bit 2 Functional output A1 Bit 2 sortie fonction A1 Bit 2 vystup funkce A1 Bit 2 wyjscie funkcji A1
Bit 5 Funktionsausgang A4 (SUSI/Logik) 32 Bit 3 Functional output A2 Bit 3 sortie fonction A2 Bit 3 vystup funkce A2 Bit 3 wyjscie funkcji A2 .
Bit 6 Rangiergang 64 Bit 4 Functional output A3 (SUSI/Logic) Bit 4 sortie fonction A3 (SUSI/logique) Bit 4 vystup funkce A3 (SUSl/logika) B!t 4 wyjscie funkq.! A3 (SUSI/Logllf)
Bit 7 Anfahr-/ Bremsverzégerung 128 Bit 5 Functional output A4 (SUSI/Logic) Bit 5 sortie fonction A4 (SUSI/logique) Bit 5 vystup funkce A4 (SUSI/logika) Bit 5 wyjscie funkcji A4 (SUSI/Logik)
) : Bit 6 vitesse de manceuvre Bit 6 stuperi posunovani Bit 6 manewrowe
Bit 6 Shunting mode Bit 7 temporisation dé /freil Bit 7 Zpozdéni rozjezdu/brzdéni Bit 7 opdznienie startu i hamowania
Bit 7 Start delay / brake delay porisation démarrage/freinage i pozdéni rozjezdu/brzdéni P!
47 | Motorola 1. trindre Adresse Motorola 1st trinary address (direct only Motorola 1° adresse ternaire (directe uniquement Motorola 1. ternami adresa (pfimo pouze Motorola 1. Adres trinamy (bezposrednio tylko 0-255 12
(direkt nur mit Motorola Programmierverfahren) with Motorola programming procedure) avec le processus de programmation Motorola) s metodou programovani Motorola) dla obstugi programéw Motoroli)
48 | Motorola 2. trindare Adresse Motorola 2nd trinary address Motorola 2° adresse ternaire (directe uniquement Motorola 2. ternami adresa (pfimo pouze Motorola 2. Adres trinarny (bezposrednio tylko 0-255 0
(nur mit Motorola Programmierverfahren) (only with Motorola programming procedure) | avec le processus de programmation Motorola) s metodou programovani Motorola) dla obstugi programéw Motoroli)
49 | Motorola 3. trindre Adresse Motorola 3rd trinary address Motorola 3° adresse ternaire (directe uniquement Motorola 3. ternami adresa (pfimo pouze Motorola 3. Adres trinamy (bezposrednio tylko 0-255 0
(nur mit Motorola Programmierverfahren) (only with Motorola programming procedure) | avec le processus de programmation Motorola) s metodou programovani Motorola) dla obstugi programéw Motoroli)
50 | Decoder Konfiguration 1 Decoder Configuration 1 Décodeur configuration 1 Konfigurace dekodéru 1 Konfiguracja dekodera 1 0-63 0
Bit 0 = 0 Motorola 2. Adresse nicht benutzen 0* Bit 0 = 0 Do not use Motorola 2™ address Bit 0 ne pas utiliser Motorola 2° adresse Bit 0 = 0 Motorola 2. adresa nepouZzita Bit 0 = 0 Motorola 2. Nie uzywaj adresu
Bit 0 = 1 Motorola 2. Adresse benutzen 1 Bit 0 = 1 Use Motorola 2nd address Bit 0 = 1 utiliser Motorola 2. Adresse Bit 0 = 1 Motorola 2. adresa pouzita Bit 0 = 1 Motorola 2. Uzyj adresu
Bit 1 = 0 Motorola 3. Adresse nicht benutzen 0* Bit 1 = 0 Do not use Motorola 3" address Bit 0 = 0 ne pas utiliser Motorola 3° adresse Bit 1 = 0 Motorola 3. adresa nepouzita Bit 1 = 0 Motorola 3. Nie uzywaj adresu
Bit 1 = 1 Motorola 3. Adresse benutzen 2 Bit 1 = 1 Use Motorola 3rd address Bit 1 = 1 utiliser Motorola 3. Adresse Bit 1 = 1 Motorola 3. adresa pouzita Bit 1 = 1 Motorola 3. Uzyj adresu
Bit 2 = 0 Lichtausgénge nicht tauschen 0* Bit 2 = 0 Do not exchange light outputs Bit 2 = 0 ne pas inverser les sorties de lumiere Bit 2 = 0 nezménéné svételné vystupy Bit 2 = 0 Nie zamieniaj wyj$¢ $wiatta
Bit 2 = 1 Lichtausgange tauschen 4 Bit 2 = 1 Exchange light outputs Bit 2 = 1 inverser les sorties de lumiére Bit 2 = 1 zdmeéna svételnych vystupu Bit 2 = 1 Zamien wyjécia $wiatta
Bit 3 = 0 Frequenz Licht, A1 und A2 = 156Hz 0* Bit 3 = 0 Frequency of Light, Bit 3 = 0 fréquence lumiere, A1 et A2 = 156 Hz Bit 3 = 0 frekvence svétla, A1 a A2 = 156Hz | Bit 3 = 0 Frekwencja $wiatta, A1 i A2 = 156Hz
Bit 3 = 1 Frequenz Licht, A1 und A2 = 24KHz 8 A1a. A2 =156Hz Bit 3 = 1 fréquence lumiére, A1 et A2 = 24KHz Bit 3 = 1 frekvence svétla, A1 a A2 = 24Hz Bit 3 = 1 Frekwencja $wiatta, A1 i A2 = 24KHz
Bit 4 =0 SUSI = SUSI 0* Bit 3 = 1 Frequency of Light, Bit 4 = 0 SUSI = SUSI Bit 4 =0 SUSI = SUSI Bit 4 =0 SUSI = SUSI
Bit 4 = 1 SUSI = A3/A4 Ausgabe 16 A1l a. A2 = 24KHZ Bit 4 = 1 SUSI = A3/A4 sortie fonction Bit 4 = 1 SUSI = A3/A4 vystupni funkce Bit 4 = 1 SUSI = A3/A4 funkcja wyjsciowa
Function Mapping-Tabelle Bit 4 = 0 SUSI = SUSI Tableau Mapping Tabulka mapovani Tabela mapowania
Bit 4 = 1 SUSI = A3/A4 Output Function
Mapping Table
51 | Decoder Konfiguration 2 Decoder Configuration 2 Décodeur configuration 2 Konfigurace dekodéru 2 Konfiguracja dekodera 2 0-135 1
Bit 0 = 0 Motorregelung aus Bit 0 = 0 Motor control off Bit 0 = 0 régulation moteur inactive Bit 0 = 0 regulace motoru VYP Bit 0 = 0 sterowanie silnikiem wytgczone
Bit 0 = 1 Motorregelung ein Bit 0 = 1 Motor control on Bit 0 = 1 régulation moteur active Bit 0 = 1 regulace motoru ZAP Bit 0 = 1 sterowanie silnikiem wtgczone
Bit 1 = 0 Motorregelung PID-Regler Bit 1 = 0 Motor control off PID-controller Bit 1 = 0 régulation moteur régulateur PID Bit 1 = 0 regulace motoru regulatorem PID Bit 1 = 0 sterowanie silnikiem PID-regulator
Bit 1 = 1 Motorregelung SX-Regler Bit 1 = 1 Motor control SX-controller Bit 1 = 1 régulation moteur régulateur SX Bit 1 = 1 regulace motoru regulatorem SX Bit 1 = 1 sterowanie silnikiem SX-regulator
Bit 2 = 0 keine dynamische Periodendauer der Bit 2 = 0 no dynamic period duration of the Bit 2 = 0 aucune durée dynamique des périodes Bit 2 = 0 bez dynamické doby regulaéniho Bit 2 = 0 brak dynamicznego okresu sterowania
Motorregelung motor control de la régulation moteur cyklu motoru silnikiem
Bit 2 = 1 dynamische Periodendauer der Bit 2 = 1 dynamic period duration of the Bit 2 = 1 durée dynamique des périodes de la Bit 2 = 1 dynamicka doba regula¢niho cyklu | Bit 2 = 1 dynamiczny okres sterowania silnikiem
Motorregelung motor control régulation moteur motoru
53 | Periodendauer der Motorregelung in 100 ps Schritten | Period duration of the motor controller in Durée de périodes de la régulation moteur par Doba regula¢niho cyklu motoru ve stupnich Okres sterowania silnikiem w krokach 100 ps 0-255 20
100 ps steps pas de 100 ps po 100 ps
54 | Motorregelung P-Konstante des PID Reglers Motor control of P-constant of the Régulation moteur constante P du régulateur PID Regulace motoru-konstanta P regulatoru PID | Sterowanie silnikiem P-stata regulatora PID 0-255 100

PID controller

-B-




55 | Motorregelung I-Konstante des PID Reglers Motor control of | constant of the Régulation moteur constante | du régulateur PID Regulace motoru-konstanta | regulatoru PID | Sterowanie silnikiem |-stata regulatora PID 0-255 44
PID controller
56 | Motorregelung D-Konstante des PID Reglers Motor control of D-constant of the Régulation moteur constantes D du régulateur PID Regulace motoru-konstanta D regulatoru PID | Sterowanie silnikiem D-stata regulatora PID 0-255 32
PID controller
57 | Regler Offset Controller Offset Régulateur Offset Regulator ofsetu Regulator offset 0-255 4
58 | Messliicke zur EMK-Messung in 100 ps Schritten Measurement gap for the EMF Intervalle pour la mesure EMK par pas de 100 ps Misto méfeni EMK ve stupnich po 100 ps Luka pomiarowa dla pomiaru pola 0-255 5
measurement in 100 ps steps elektromagnetycznego w krokach 100 us
59 | Reset auf die Werkseinstellung Reset to the factory settings Réinitialisation sur les réglages de I'usine Obnoveni vyrobniho nastaveni Resetowanie do ustawien fabrycznych 0-4 0
(auch Giber CV8 mdglich) (also possible via CV8) (possible également via CV8) (Ize téZ pomoci CV8) (mozliwe réwniez przez CV8 )
1=CV 0-256, sowie CV257-512 1=CV 0-256, as well as CV257-512 1=CV 0-256, et CV257-512 (RailCom® banc 7) 1=CV0-256,aCV257-512 1= CV 0-256 oraz CV257-512
(RailCom® Bank 7) (RailCom® Bank 7) 2 =CV 257-512 (RailCom Plus® bancs 5 & 6) (RailCom® slot 7) (RailCom® Bank 7)
2 = CV 257-512 (RailCom Plus® Banken 5 & 6) 2=CV 257-512 3=CV 257-512 2 =CV 257-512 (RailCom Plus® sloty 5 a 6) | 2 = CV 257-512 (RailComPlus® banki 5& 6)
3 = CV 257-512 (erweitertes Function Mapping (RailCom Plus® Banks 5 & 6) (Function Mapping approfondi banc 1 & 2) 3=CV 257-512 3 = CV 257-512 (rozszerzona funkcja
Banken 1 & 2) 3=CV257-512 4 =CV 257-512 (roz8ifena funkce mapovani sloti 1 a 2) mapowania banki 1 & 2)
4 = CV 257-512 (PWM-Modulation (extended function mapping of banks 1 & 2) |(modulation PWM sorties fonction bancs 3 & 4) 4 = CV 257-512 (modulace PWM funkénich | 4 = CV 257-512 (modulacja PWM wyjscia funkcji
Funktionsausgénge Banken 3 & 4) 4 = CV 257-512 (PWM Modulation of vystupu sloti 3 a 4) banki 3 & 4)
function outputs of Banks 3 & 4)
60 | Kurzschlussiiberwachung Motor-, Funktionsausgange, | Short circuit monitoring of motor and Surveillance court-circuit moteur, sorties fonction Monitorovani zkratu na vystupu pro motor, Kontrola zwar¢ wyjs¢ silnika, wyj$¢ funkcii, 0-7 7
Temperaturiiberwachung function outputs, temperature monitoring surveillance de la température na funkénich vystupech, kontroli temperatury wigczona (nie zmieniac)
Eingeschaltet (nicht verandern) Switched on (do not change this) En marche (ne pas modifier) Monitorovani teploty aktivni (nemérite)
61 | Konstante fiir die Temperaturabschaltung Constants for the switching off of the Constante pour I'extinction température Konstantni hodnota pro vypnuti teploty State dla wytgczenia temperatury - 159
temperature
62 | Konstante der Kurzschlusserkennung der Constant of the short circuit detection of the | Constante pour la détection de court-circuit des Konstantni hodnota pro detekci zkratu na State dla rozpoznania zwarcia wyj$¢ funkcyjnych - 23
Fkt.-Ausgénge (nicht verandern) functional outputs (do not change it) sorties fonction (ne pas modifier) funkénich vystupech (nemérite) (nie zmieniac)
63 | Konstante der Kurzschlusserkennung des Constant of the short circuit detection of the | Constante pour la détection de court-circuit de la Konstantni hodnota pro detekci zkratu na State dla rozpoznania zwarcia wyjscia silnika (nie - 120
Motorausgangs (nicht verandern) motor output (do not change it) sortie moteur (ne pas modifier) vystupu motoru (nemérite) zmieniac)
64 | Page Register fiir die CV Programmierung Page Register for the CV programming Page Onglet Pour la programmation CV Stranka registru programovani CV Rejestr stron do programowania CV za pomocg 0-255 0
mit einer Motorolazentrale with a Motorolo controller avec une centrale Motorola s centralou Motorola centrali Motoroli
65 | Offset-Register firr die CV Programmierung Offset register for the CV programming Registre offset pour la programmation CV Offsetovy registr pro programovani CV Rejestr z przesunieciem czestotliwosci 0-255 0
mit einer Motorolazentrale with a Motorola controller avec une centrale Motorola s centralou Motorola nosnych dla programowania CV za pomocg
centrali Motoroli
66 | Geschwindigkeitskorrektur vorwarts Speed correction forwards Correction de la vitesse de marche avant Korekce rychlosti vpred Korekta predkosci jazdy naprzéd 0-255 0
67 | Erweiterte Fahrstufenkennlinie fur die Extended speed level characteristic curve Caractéristique approfondie de rapport pour les Roz8ifena charakteristika jizdnich stuprid Rozszerzona charakterystyka biegéw dla biegow jeweils 0-255 untersch.
- | Fahrstufen 1-28 for the speed levels 1-28 rapports 1-28 1-28 1-28
94
95 | Geschwindigkeitskorrektur riickwarts Speed correction backwards Correction de la vitesse de marche arriere Korekce rychlosti vzad Korekta predkosci jazdy wstecz 0-255 0
96 | Art des Function Mappings Type of function mapping Type de Function Mapping ZpUsob mapovani funkci Sposdéb mapowania funkcii 0-1 1
0 = einfaches Function Mapping 0 = simple function mapping 0 = Function Mapping simple 0 = jednoduché mapovani funkci 0 = proste mapowanie funkcji
1 = erweitertes Function Mapping 1 = extended function mapping 1 = Function Mapping approfondi 1 = rozsifené mapovani funkci 1 = rozszerzone mapowanie funkcji
97 | ABC Bremsen ABC brakes Freins ABC Brzdy ABC Hamulce ABC 0-255 8
Spannungsdifferenz fiir Diodenstrecke ist ca. The voltage difference for the diode paths is | La différence de tension pour le trajet de diode est Rozdil napéti zapojenych diod ¢ini cca Roéznica napie¢ dla $ciezki diody wynosi ok.
CV-Wert * 0,12V approximately the CV value * 0.12 V d’env. la valeur CV * 0,12 V hodnota CV * 0,12 V CV *0,12v
98 | Geschwindigkeit in der ABC Langsamfahrstrecke Speed in the ABC low speed track section Vitesse sur la voie de marche lente ABC Rychlost na pomalé trati ABC Szybko$¢ na trasie powolnej ABC 0-255 30
107 | Beleuchtung vorne abschalten Switch on the lighting at the front Eteindre I'éclairage avant Vypnout osvétleni vpredu Wytaczanie os$wietlenia przedniego 0-44 0
108 | Beleuchtung hinten abschalten Switch on the lighting at the back Eteindre I'éclairage arriére Vypnout osvétleni vzadu Wytgczanie o$wietlenia tylnego 0-44 0
109 | Blinkgenerator, Zuordnung der Phase 1 zu den Flashing generator, assignment of Générateur clignotant, affectation de la phase 1 aux | Generator blikani, pfifazeni faze 1 k Generator migowy, przyporzadkowanie fazy 1 do 0-7 0
Ausgangen phase 1 to the outputs Bit 0-2 -> sorties vystuptim wyjsé
Bit 0-2 -> AO bis A2; Bit = 0 Blinkphase 1 aus, A0 to A2; Bit = 0 flash phase 2 off, Bit 0-2 -> A0 a A2; Bit = 0 phase clignotant 1 inactive,| Bit 0-2 -> A0 az A2; Bit 0-2 -> AO do A2; Bit = 0 faza migowa 1
Bit = 1 Blinkphase 1 ein Bit = 1 flash phase 2 on Bit = 1 phase clignotant 1 active Bit = 0 faze blikani 1 VYP wytaczona 1, Bit = 1 faza migowa 1 wigczona
Bit = 1 faze blikani 1 ZAP
110 | Blinkgenerator, Zuordnung der Phase 2 zu den Flashing generator, assignment of Générateur clignotant, affectation de la phase 2 Generator blikani, pfifazeni faze 2 k Generator migowy, przyporzadkowanie fazy 2 0-7 0
Ausgéngen phase 2 to the outputs Bit 0-2 -> aux sorties vystupim dla wyjs¢
Bit 0-2 -> A0 bis A2; Bit = 0 Blinkphase 2 aus, A0 to A2; Bit = 0 flash phase 2 off, Bit 0-2 -> A0 a A2 ; Bit = 0 phase clignotant 2 Bit 0-2 -> A0 az A2; Bit = 0 faze blikani 2 Bit 0-2 -> AQO do A2; Bit = 0 faza migowa 2
Bit = 1 Blinkphase 2 ein Bit = 1 flash phase 2 on inactive, Bit = 1 phase clignotant 2 active VYP, Bit = 1 faze blikani 2 ZAP wytgczona, Bit = 1 faza migowa 2 wigczona
111 | Blinkgenerator Einschaltzeit in 100 ms Schritten Flashing generator switch on time in Générateur clignotant temps de démarrage Doba zapnuti generatoru blikani ve Czas wigczenia generatora migowego w 0-255 5
100 ms steps par pas de 100 ms stupnich po 100 ms krokach 100 ms
112 | Blinkgenerator Ausschaltzeit in 100 ms Schritten Flashing generator switch off time in Générateur clignotant temps d’arrét par pas de Doba vypnuti generatoru blikani ve Czas wylgczenia generatora migowego w 0-255 5
100 ms steps 100 ms stupnich po 100 ms krokach 100 ms
113 | Ausschalten der Funktionsausgange A1-A4 Switching off of the function outputs A1-A4 | Arrét des sorties fonctions A1-A4 dans le sens de la | Vypnuti funkénich vystupt A1-A4 ve sméru | Wylgczanie wyjs¢ funkcyjnych A1- A4 w kierunku 0-31 4

in Fahrtrichtung vorwarts
Bit 1-4 -> A1 - A4; Bit = 0 Ausgang ein,
Bit = 1 Ausgang aus

in a forward direction
Bit 1-4 -> A1 - A4; Bit = 0 output on,
Bit = 1 output off

marche avant
Bit 1-4 -> A1 - A4; Bit = 0 sortie active,
Bit = 1 sortie inactive

jizdy vpred
Bit 1-4 -> A1 - A4; Bit = 0 vystup ZAP,
Bit = 1 vystup VYP

jazdy naprzéd
Bit 1-4 -> A1 - A4; Bit = 0 wyjscie wigczone,
Bit = 1 wyj$cie wytaczone




114 | Ausschalten der Funktionsausgange A1 & A2 in Switching off of the function outputs Arrét des sorties fonctions A1 & A2 dans le sens Vypnuti funkénich vystupt A1 a A2 Wylgczanie wyj$¢ funkcyjnych A1 & A2 0-31 2
Fahrtrichtung riickwarts A1 & A2 in a backward direction de la marche arriere ve sméru jizdy vzad w kierunku jazdy wstecz
Bit 1-4 -> A1 - A4; Bit = 0 Ausgang ein, Bit 1-4 -> A1 - A4; Bit = 0 output on, Bit 1-4 -> A1 - A4; Bit = 0 sortie active, Bit 1-4 -> A1 - A4; Bit = 0 vystup ZAP, Bit 1-4 -> A1 - A4; Bit = 0 wyjscie wigczone,
Bit = 1 Ausgang aus Bit = 1 output off Bit = 1 sortie inactive Bit = 1 vystup VYP Bit = 1 wyj$cie wytgczone
115 | Einstellung der Zugkategorie fur LISSY Setting of the train category for LISSY Réglage de la catégorie de train pour LISSY Nastaveni kategorie vlaku pro LISSY Ustawienie kategorii pociggu dla LISSY 1-4 1
116 | Dimmung der Licht- und Funktionsausgédnge A1 & A2 | Dimming of the light and functional outputs | Variation des sorties lumiére et fonction A1 & A2 Ztlumeni vystupl svétel a funkci A1 a A2 Sciemnienie wyjs¢ $wiatta i wyjéé funkcyjnych 0-63 63
- |0=aus, 63 =100% A1 & A2 0 = active, 63 = 100 % 0=VYP, 63 =100% A1 & A2
118 0 = off, 63 = 100% 0 = wytgczone, 63 = 100%
124 | Kupplungswiederholungen fiir elektrische Kupplungen | Coupling repetitions for electric couplings Répétitions couplage pour couplages électriques Opakovani spojeni elektrickych spfahel na Powtdrzenia sprzegu dla sprzegéw 0-255 0
an A1 &A2 at A1 & A2 sur A1 & A2 AlaA2 elektrycznych przy A1 & A2
0 = keine Kupplung 0 =no coupling 0 = aucun couplage 0 = zadné sprazeni 0 = brak sprzegu
125 | Einschaltzeit der Kupplung, Wert * 100 ms Switch-on time of the coupling, Temps de démarrage couplage, Doba zapnuti sprahla, hodnota * 100 ms Czas wigczenia sprzegu, wartos¢ * 100 ms 0-255 10
value * 100ms valeur * 100 ms
126 | Haltezeit der Kupplung, Wert * 100 ms Stopping time of the coupling, Temps d’arrét couplage, valeur * 100 ms Doba pfidrzeni sprahla, hodnota * 100 ms Czas zatrzymania sprzegu, wartos¢ * 100 ms 0-255 10
value * 100 ms
127 | Pausenzeit der Kupplung, Wert * 100 ms Pause time of the coupling, value * 100 ms | Temps de pause du couplage, valeur * 100 ms Doba preruseni sprahla, hodnota * 100 ms | Czas przerwy sprzegu, warto$¢ * 100 ms 0-255 10
128 | Halte-PWM Stopping of PWM Pause PMW Drzak PWM Zatrzymanie-PWM 0-255 30
129 | Zuordnung der Ausgange A1 & A2 elektrische Assignments of the outputs A1 and A2 Affectation des sorties A1 & A2 Pfifazeni vystupt A1 a A2 elektrickych Przyporzadkowanie wyjs¢ A1 & A2 sprzegow 0-6 0
Kupplungen (0 = keine Kupplung) electric coupling (0 = no coupling) couplages électriques (0 = aucun couplage) sprahel (0 = Zadné sprazeni) elektrycznych (0 = brak sprzegu)
Bit 1-2 -> A1 & A2 Bit 1-2 -> A1 & A2 Bit 1-2 -> A1 & A2 Bit 1-2 -> A1 a A2 Bit 1-2 -> A1 & A2
130 | Dynamische Rauchgeneratoransteuerung an Dynamic smoke generator control at A1 & Commande dynamique générateur de fumée sur Dynamické ovladani generatoru koufe na Dynamiczna kontrola sterowania generatora dymu 0-243 0
A1 & A2 Wert A2 Value 0=no smoke generator mode 0* valeur A1 & A2 hodnotu A1 a A2 przy wartosci A1 & A2
0 = kein Rauchgeneratorbetrieb 0* Bit 0=1 -> A1=smoke generator mode, 1 0= pas de mode générateur de fumée 0* 0=bez provozu generatoru koufe 0* 0=generator dymu nie pracuje 0*
Bit 0 = 1 -> A1=Rauchgeneratorbetrieb, 1 Bit 1=1 -> A2=smoke generator mode 2 Bit 0=1 -> A1= mode générateur de fumée, 1 Bit 0=1 -> A1=provoz generatoru koure, 1 Bit 0=1 -> A1=tryb generatora dymu 1
Bit 1 = 1 -> A2=Rauchgeneratorbetrieb 2 Bit 4-7 = 1 -> start-up time = Bit 1=1 -> A2= mode générateur de fumée 2 Bit 1=1 -> A2=provoz generatoru koure, 2 Bit 1=1 -> A2=tryb generatora dymu 2
Bit 4-7 = 1 -> Anfahrzeit = Wert * 200 ms 16-240 value * 200ms 16-240 Bit 4-7 = 1 -> temps de démarrage = Bit 4-7 = 1 -> doba rozbéhu = Bit 4-7 = 1 -> okres rozruchu =
valeur * 200 ms 16-240 hodnota * 200 ms 16-240 wartos¢ * 200 ms 16-240
131 | Dynamische Rauchgeneratoransteuerung, Dynamic smoke generator control, Commande dynamique générateur de fumée, Dynamické ovladani generatoru koure, Dynamiczna kontrola sterowania 0-255
Lastschwelle load threshold seuil de charge prah zatizeni generatora dymu, warto$¢ progowa obcigzenia
132 | Dynamische Rauchgeneratoransteuerung, Dynamic smoke generator control, Commande dynamique générateur de fumée, Dynamické ovladani generatoru koure, Dynamiczna kontrola sterowania 0-63 16
PWM-Normalbetrieb PWM normal operation mode normal PWM normalni rezim PWM generatora dymu, PWM - tryb normalny
133 | Dynamische Rauchgeneratoransteuerung, Dynamic smoke generator control, Commande dynamique générateur de fumée, Dynamické ovladani generatoru koufe, Dynamiczna kontrola sterowania 0-63 2
PWM:-Leerlauf (Stand) PWM idle operation (status) marche a vide PWM (Etat) chod naprazdno PWM (Stav) generatora dymu, PWM - bieg jatowy (stan)
134 | Dynamische Rauchgeneratoransteuerung, Dynamic smoke generator control. Commande dynamique générateur de fumée, Dynamické ovladani generatoru koure, Dynamiczna kontrola sterowania generatora dymu,| 0-255 30
Anfahrzeit in 100 ms Schritten start time in 100 ms steps temps de démarrage par pas de 100 ms doba rozbéhu v krocich po 100 ms okres rozruchu w 100 ms krokach
135 | Rangiertango (automatische Entkupplungsfahrt), Shunting tango (automatic decoupling drive),| Tango de manceuvre (marche de découplage Proces spojovani (automatické rozpojovani), | Rangiertango (automatyczna jazda 0-255 0
Fahrstufe (0 = aus) speed (0 = off) automatique), rapport de vitesse (0 = off) jizdni stuperi (0 = VYP) rozprzegajaca), bieg (0 = wyt.)
136 | Rangiertango, Andriickzeit T1 * 100 ms Shunting tango, pressing time T1* 100 ms | Tango de manceuvre, temps d’avance T1 * 100 ms Proces spojovani, Rangiertango, czas dosuwania T1 * 100 ms 0-255 10
doba zapojovani T1 * 100 ms
137 | Rangiertango, Abriickzeit T2 * 100 ms Shunting tango, Tango de manceuvre, temps de recul T1 * 100 ms Proces spojovani, Rangiertango, czas odsuwania T2 * 100 ms 0-255 10
disengagement time T2 * 100 ms doba rozpojovani T2 *100 ms
138 | Konstanter Bremsweg in cm, Fahrstufenschwellwert Constant braking distance in cm, speed Distance de freinage constante en cm, valeur seuil Konstantni brzdna draha v cm, prahova Stata droga hamowania w cm, warto$¢ progowa 0-255 0
Erst oberhalb wird mit konstantem Bremsweg threshold rapport de vitesse hodnota jizdniho stupné stopni rozruchowych
gebremst (0 = aus) Only above this level is braking performed Freinage avec une distance de freinage constante a | AZ nad nim se brzdi s konstantni brzdnou Dopiero powyzej hamowanie odbywa sie ze statg
with constant braking distance (0 = off) lieu seulement au-dessus (0 = inactif) drahou (0 = VYP) drogg hamowania (0 = wytgczone)
139 | Konstanter Bremsweg in cm, erster Bremsweg Constant braking distance in cm, first braking| Distance de freinage constante en cm, Konstantni brzdna draha v cm, Stata droga hamowania w cm, 0-255 50
distance premiere distance de freinage prvni brzdna draha pierwsza droga hamowania
140 | Konstanter Bremsweg in cm, alternativer Bremsweg Constant braking distance in cm, alternative | Distance de freinage constante en cm, distance de Konstantni brzdna draha v cm, alternativni Stata droga hamowania w cm, 0-255 25
braking distance freinage alternative brzdna draha alternatywna droga hamowania
141 | Konstanter Bremsweg in cm, Maxi.geschwind. Constant braking distance in cm, Distance de freinage constante en cm, Konstantni brzdna draha v cm, maximalni Stata droga hamowania w cm, maksymalna 0-255 80
Vorbildlok in km/h max speed of model locomotive in kph vitesse max. Locomotive exemple en km/h rychlost Vzorova lokomotiva v km/hod. predkos¢ lokomotywy wzorcowej w km/h
142 | Konstanter Bremsweg in cm, MafRstab 1:160, 1:120, Constant braking distance in cm, Distance de freinage constante en cm, Konstantni brzdna draha v cm, Stata droga hamowania w cm, 0-255 120
1:87,1:32,1:22 scale 1:160, 1:120, 1:87, 1:32, 1:22 échelle 1:160, 1:120, 1:87, 1:32, 1:22 méfitko 1:160, 1:120, 1:87, 1:32, 1:22 skala 1:160, 1:120, 1:87, 1:32, 1:22
143 | Konstanter Bremsweg in cm, Aktivierung durch: Constant braking distance in cm Distance de freinage constante en cm, activation par: | Konstantni brzdna draha v cm, aktivace: Stata droga hamowania w cm, aktywacja przez: 0-15 0
Bit 0 = 1 -> Sollfahrstufe = 0 activation by: Bit 0 = 1 -> rapport de vitesse de consigne = 0 Bit 0 = 1 -> nastaveny jizdni stupefi = 0 Bit 0 = 1 -> bieg zgdany =0
Bit 1 =1 -> ABC Bremsen B!t 0=1->target speed = 0 Bit 1 =1 ->freins ABC Bit 1 =1 -> brzdy ABC Bit 1 = 1 -> hamowanie ABC
Bit 2 = 1 -> DC Bremsen Bit 1=1-> ABC brakes Bit 2 = 1-> freins DC Bit 2 = 1 -> brzdy DC Bit 2 = 1 -> hamowanie DC
Bit 3 = 1 -> DCC Bremssignal Bit2=1->DC brakes Bit 3 = 1 -> signal de freinage DCC Bit 3 = 1 -> brzdovy signal DCC Bit 3 = 1 -> sygnat hamowania DCC
Bit 3 =1 -> DCC brake signal
144 | Anfahrverzégerung 2 (als Ersatz fir CV3) Start delay 2 (as replacement for CV3) Temporisation de démarrage 2 (remplace CV3) Zpozdéné priblizeni 2 (misto CV3) Opdznienie dojezdzania 2 (zamiast CV3) 0-255 12
145 | Bremsverzogerung 2 (als Ersatz fiir CV4) Brake delay 2 (as replacement for CV4) Temporisation de freinage 2 (remplace CV4) Zpozdéné brzdéni 2 (misto CV4) Opdznienie hamowania 2 (zamiast CV4) 0-255 12
146 | Anfahrverzégerung 3 (als Ersatz fir CV3) Start delay 3 (as replacement for CV3) Temporisation de démarrage 3 (remplace CV3) Zpozdéné pfiblizeni 3 (misto CV3) Opdznienie dojezdzania 3 (zamiast CV3) 0-255 24
147 | Bremsverzogerung 3 (als Ersatz fir CV4) Brake delay 3 (as replacement for CV4) Temporisation de freinage 3 (remplace CV4) Zpozdéné brzdéni 3 (misto CV4) Opdznienie hamowania 3 (zamiast CV4) 0-255 24

-D-




148 | Funktionstastennummer fiir ABV 2 (255 = aus) Function key number for Start and brake Numéro touche fonctionnelle pour ABV 2 Cislo funké&niho tlagitka pro ABV 2 Numer klawisza funkcyjnego dla ABV 2 0-28 255
delay 2 (255 = off) (255 = inactif) (255 = VYP) (255=wylgczone)
149 | Funktionstastennummer fiir ABV 3 (255 = aus) Function key number for Start and brake Numéro touche fonctionnelle pour ABV 3 Cislo funkéniho tlagitka pro ABV 3 Numer klawisza funkcyjnego dla ABV 3 0-28 255
delay 3 (255 = off) (255 = inactif) (255 = VYP) (255 = wytgczone)
150 | Zweite Dimmung der Licht- und Funktionsausgéange Second dimming of the light and functional Deuxiéme variation des sorties lumiere et Druhé ztlumeni vystupu svétel a Drugie $ciemnianie wyj$¢ swiatet i wyjs¢ 0-63 10
- |A1& A2 outputs A1 & A2 0=off, 63 = 100% fonction A1 & A2, 63 = 100% funkci A1 a A2 funkcyjnych A1 & A2 0 = wytgczone, 63 = 100%
152 |0 = aus, 63 = 100% 0=VYP, 63 =100%
159 | Kennzeichnung der Funktionen F22-F28 zur Ubergabe | Labelling of functions F22-F28 for transfer Marquage des fonctions F22-F28 pour le transfert Oznaceni funkci F22-F28 pro predani SUSI | Oznaczenie funkcji F22-F28 do przekazu na SUSI 0-127 0
an SUSI to SUSI a susl Bit 0-6; Bit = 1 --> F22-F28 se pfedava SUSI | Bit 0-6; Bit = 1 --> F22-F28 przekaz na SUSI
Bit 0-6; Bit = 1 --> F22-F28 wird an SUSI tbergeben bit 0-6; Bit = 1 -> F22-F28 is transferred to Bit 0-6; Bit = 1 --> F22-F28 transféré a SUSI
Susl
160 | Servosteuerung, Servo 1-Stellung 1 Servo control, servo 1-position 1 Commande par asservissement, asservissement 1 Servoovladani, servo 1 Serwosterowanie, serwo 1-pozycja 1 0-255 20
(Funktionstaste aus) (function key off) position 1 (touche fonctionnelle off) poloha 1 (funkéni tlacitko vypnuté) (klawisz funkcyjny wytaczony)
161 | Servosteuerung, Servo 1-Stellung 2 Servo control, servo 1-position 2 Commande par asservissement, asservissement 1 Servoovladani, servo 1 Serwosterowanie, serwo 1-pozycja 2 0-255 200
(Funktionstaste ein) (function key on) position 2 (touche fonctionnelle on) poloha 2 (funkéni tlacitko zapnuté) (klawisz funkcyjny wigczony)
162 | Servosteuerung, Servo 1 Servo control, servo 1, Commande par asservissement, asservissement 1 Servoovladani, servo 1 Serwosterowanie, serwo 1 0-255 30
Umlaufzeit in 100ms Schritten revolution period in 100ms steps période par pas de 100 ms doba obéhu v krocich po 100 ms obieg w krokach100ms
163 | Servosteuerung, Servo 2-Stellung 1 Servo control, servo 2-position 1 Commande par asservissement, asservissement 2 Servoovladani, servo 2 Serwosterowanie, serwo 2-pozycja 1 0-255 20
(Funktionstaste aus) (function key off) position 1 (touche fonctionnelle off) poloha 1 (funkéni tlacitko vypnuté) (klawisz funkcyjny wytaczony)
164 | Servosteuerung, Servo 2-Stellung 2 Servo control, servo 2-position 2 Commande par asservissement, asservissement 2 Servoovladani, servo 2 Serwosterowanie, serwo 2-pozycja 2 0-255 200
(Funktionstaste ein) (function key on) position 2 (touche fonctionnelle on) poloha 2 (funkéni tlacitko zapnuté) (klawisz funkcyjny wigczony)
165 | Servosteuerung, Servo 2 Servo control, servo 2, Commande par asservissement, asservissement 2 Servoovladani, servo 2 Serwosterowanie, serwo 2 0-255 30
Umlaufzeit in 100ms Schritten revolution period in 100ms steps période par pas de 100ms doba obéhu v krocich po 100 ms obieg w krokach100ms
166 | Servosteuerung tber SUSI, 1 = ein, 0 = aus Servo control via SUSI, 1 = on, 0 = off Commande par asservissement par SUSI, Servoovladani pres SUSI, 1 = ZAP, 0 = VYP | Serwosterowanie przez SUSI, 0,1 0
1=on, 0 = off 1 = wigczone, 0 = wytgczone
167 | Funktionstastennummer fiir Servo 1 SUSI-Data Function key number for Servo 1 SUSI-Data | Numéro de touche fonctionnelle pour Cislo funkéniho tlagitka pro Servo 1 Numer klawisza funkcyjnego dla serwo 1 0-28 7
asservissement 1 donnée SUSI data SUSI SUSI-Data
168 | Funktionstastennummer fiir Servo 2 SUSI-CLK Function key number for Servo 2 SUSI-CLK | Numéro de touche fonctionnelle pour Cislo funkéniho tlagitka pro Servo 2 Numer klawisza funkcyjnego dla serwo 2 0-28 8
asservissement 2 donnée SUSI-CLK SUS-CLK SUSI-CLK
170 | Zuordnung PWM-Verlauf fiir Lichtausgang Assignment of PWM waveform for light Affectation tracé PMW pour la sortie lumiére Pfifazeni prabéhu PWM pro svételny vystup | Przyporzadkowanie przebiegu PWM dla wyjscia 0-8 0
Verlauf 1-8, Bit 7 = 1 -> Verlauf nur aktiv, wenn output Tracé 1-8, Bit 7 = 1 -> tracé actif uniquement Prubéh 1-8, Bit 7 = 1 -> pribéh pouze Swiatta 129-136
CROSS-Ausgabebit gesetzt Path 1-8, Bit 7 = 1 -> path only si 'octet CROSS est placé aktivni, pokud je nastaven vystupni Bit Przebieg 1-8, Bit 7 = 1 -> przebieg jest
active if CROSS output bit is set CROSS aktywny tylko jezeli jest ustawiony bit wyjsciowy
CROSS
171 | Zuordnung PWM-Verlauf fiir Funktionsausgang A1 Assignment of PWM waveform for functional | Affectation tracé PMW pour la sortie fonction A1 Pfifazeni prib&éhu PWM pro funkéni vystup | Przyporzadkowanie przebiegu PWM dla wyjscia 0-8 0
Verlauf 1-8, Bit 7 = 1 -> Verlauf nur aktiv, wenn output A2 Tracé 1-8, Bit 7 = 1 -> tracé actif uniquement A1/ Prubéh 1- 8, Bit 7 = 1 -> pribéh pouze | funkcyjnego A1 129-136
CROSS-Ausgabebit gesetzt Path 1-8, Bit 7 = 1 -> waveform si 'octet CROSS est placé aktivni, pokud je nastaven vystupni Bit Przebieg 1-8, Bit 7 = 1 -> przebieg jest aktywny
only active if CROSS output bit is set CROSS tylko jezeli jest ustawiony Bit wyj$ciowy CROSS
172 | Zuordnung PWM-Verlauf fiir Funktionsausgang A2 Assignment of PWM waveform for functional | Affectation tracé PMW pour la sortie fonction A2 Pfifazeni prabéhu PWM pro funkéni vystup | Przyporzadkowanie przebiegu PWM- dla wyjscia 0-8 0
Verlauf 1-8, Bit 7 = 1 -> Verlauf nur aktiv, wenn output A2 Tracé 1-8, Bit 7 = 1 -> tracé actif uniquement A2/ Prubéh 1 8, Bit 7 = 1 -> pribéh pouze funkcyjnego A2 129-136
CROSS-Ausgabebit gesetzt Path 1-8, Bit 7 = 1 -> waveform si 'octet CROSS est placé aktivni, pokud je nastaven vystupni Bit Przebieg 1-8, Bit 7 = 1 -> przebieg jest aktywny
only active if CROSS output bit is set CROSS tylko jezeli jest ustawiony Bit wyjsciowy CROSS
178 | PWM-Verlauf, Periodendauer der Wiedergabe PWM waveform, period duration of the Tracé PWM, durée de périodes de la reproduction Pribéh PWM, délka cyklu opakovani Przebieg PWM, okres odtwarzania 0-255 15
(Wert * 64 ms) reproduction (value * 64 ms) (valeur * 64 ms) (hodnota * 64 ms) (warto$¢ * 64 ms)
179 | PWM-Verlauf, Phasenlage der Ausgéange PWM waveform, phase position Tracé PWM, position de phase des sorties Pribéh PWM, poloha fazi vystupl Przebieg PWM, potozenie fazy wyj$¢ 0-7 0
Bit 0 = 0 AOh -> Phasenlage 0° 0 of the outputs Bit 0 = 0 AOh -> position de phase 0° Bit 0 = 0 AOh -> poloha fazi 0° Bit 0 = 0 AOh -> potozenie fazy 0°
Bit 0 = 1 AOh -> Phasenlage 180° 1 Bit 0 = 0 AOh -> Phase position 0° Bit 0 = 1 AOh -> position de phase 180° Bit 0 = 1 AOh -> poloha fazi 180° Bit 0 = 1 AOh -> potozenie fazy 180°
Bit 1 =0 A1 -> Phasenlage 0° 0* Bit 0 = 1 AOh -> Phase position 180° Bit 1 = 0 A1 -> position de phase 0° Bit 1 =0 A1 -> poloha fazi 0° Bit 1 =0 A1 -> potoZenie fazy 0°
Bit 1 =1 A1 -> Phasenlage 180° 2 Bit 1 = 0 AOh -> Phase position 0° Bit 1 =1 A1 -> position de phase 180° Bit 1 =1 A1 -> poloha fazi 180° Bit 1 = 1 A1 -> potozenie fazy 180°
Bit 2= 0 A2 -> Phasenlage 0° 0* Bit 1 =1 A1 -> Phase position 180° Bit 2 = 0 A2 -> position de phase 0° Bit 2 = 0 A2 -> poloha fazi 0° Bit 2 = 0 A2 -> potozenie fazy 0°
Bit 2 = 1 A2 -> Phasenlage 180° 4 Bit 2 = 0 A2 -> Phase position 0° Bit 2 = 1 A2 -> position de phase 180° Bit 2 = 1 A2 -> poloha fazi 180° Bit 2 = 1 A2 -> potoZenie fazy 180°
Bit 2 = 1 A2 -> Phase position 180°
180 | PWM-Verlauf, Haltezeit, nach dem PWM waveform, stopping time, Tracé PMW, temps d’arrét, une fois bit CROSS Pribéh PWM, doba sepnuti, po vypnuti Przebieg PWM, czas zatrzymania po wylgczeniu 0-255 0
CROSS-Ausgabebit aus (Wert * 100ms) after CROSS output bit is off inactif (valeur* 100 ms) vystupniho bitu CROSS (hodnota * 100 ms) | bitu wyjéciowego CROSS (warto$¢ * 100ms)
(Value * 100ms)
181 | Feuerblichsenflackern d. Licht- und Flickering fire box of the light and Vacillement foyer des sorties lumiére et fonction Plapolani topenisté na vystupech svétel a Migotanie skrzyni ogniowej wyj$¢ swiatta i wyj$¢ 0-7 0
Funktionsausgange A1 & A2 functional outputs A1 & A2 A1 & A2 funkci A1 a A2 funkeyjnych A1 & A2
Bit 0-2 -> A0 bis A2; Bit = 0 Flackern aus, Bit 0-2 -> A0 to A2; Bit = 0 Bit 0-2 -> A0 bis A2; Bit = 0 vacillement inactif, Bit 0-2 -> A0 az A2; Bit = 0 plapolani Bit 0-2 -> AQ0 do A2; Bit = 0 migotanie wytgczone,
Bit = 1 Flackern ein flickering off, Bit = 1 flickering on Bit = 1 vacillement actif vypnuté, Bit = 1 plapolani zapnuté Bit = 1 migotanie wigczone
182 | Feuerblichsenflackern, Flackereinstellungen Flickering fire box, flickering settings Vacillement foyer, réglages du vacillement Plapolani topenisté, nastaveni plapolani Migotanie skrzyni ogniowej , ustawienia migotania 0-255 0

Bit 0-3 -> Flackerrythmus @ndern
(Wertebereich 1 bis 15)

Bit 4-6 -> Helligkeit &ndern

(Wertebereich 16, 32, 48, 64, 80, 96, 112)
Bit 7 = 1 -> Ausgang immer hell
(kombinierbar mit Bit 4-6)

Bit 0-3 -> Change flickering

rhythm (value range 1 to 15)

Bit 4-6 -> change brightness

(value range 16, 32, 48, 64, 80, 96, 112)
Bit 7 = 1 -> output always bright

(can be combined with Bit 4-6)

Bit 0-3 -> changer le rythme de vacillement
(plage de valeurs 1 a 15)

Bit 4-6 -> changer la luminosité

(plage de valeurs 16, 32, 48, 64, 80, 96, 112)
Bit 7 = 1 -> sortie toujours lumineuse
(combinable avec Bit 4-6)

Bit 0-3 -> zména rytmu plapolani (rozsah

hodnot 1 az 15)
Bit 4-6 -> zména jasu

(rozsah hodnot 16, 32, 48, 64, 80, 96, 112)

Bit 7 = 1 -> vystup stale jasny
(Ize kombinovat s bity 4-6)

Bit 0-3 -> zmiana rytmu migotania

(zakres wartosci 1 do 15)

Bit 4-6 -> zmiana jasnosci

(zakres wartosci 16, 32, 48, 64, 80, 96, 112)
Bit 7 = 1 -> wyj$cie zawsze jasne

(mozna fgczy¢ z Bit 4-6)
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183 | Energiesparlampeneffekt Licht- u. Funktionsausgénge | Energy saving lamp effect of the light and Effet lampe & économie d’énergie sorties lumiere et | Efekt energeticky Usporné lampy na Efekt lampy energooszczednej Wyjscia $wiatta i 0-7 0
A1 & A2 functional outputs A1 & A2 fonction A1 & A2 vystupech svétel a funkci A1 a A2 wyjécia funkcyjne A1 & A2
Bit 0-2 -> AO bis A2; Bit = 0 Effekt aus, Bit 0-2 -> AO to A2; Bit = 0 Effect off, Bit 0-2 -> A0 a A2; Bit = 0 effet inactif, Bit 0-2 -> A0 az A2; Bit = 0 efekt vypnuty, Bit 0-2 -> AO do A2, Bit = 0 efekt wytgczony,
Bit = 1 Effekt ein Bit = 1 Effect on Bit = 1 effet actif Bit = 1 efekt zapnuty Bit = 1 efekt wigczony
184 | Energiesparlampeneffekt, Grundhelligkeit Energy saving lamp effect, Effet lampe a économie d’énergie, Efekt energeticky Usporné lampy, Efekt lampy energooszczednej, 0-63 10
default brightness luminosité de base zakladni jas jasnos¢ podstawowa
185 | Energiesparlampeneffekt, Zeit bis maximale Helligkeit | Energy saving lamp effect, time until Effet lampe a économie d’énergie, Efekt energeticky sporné lampy, Efekt lampy energooszczednej, 0-255 100
erreicht ist (Wert * 5 ms) maximum brightness is reached temps avant d’atteindre la luminosité maximale doba do dosazeni maximalniho jasu czas osiagnigcia maksymalnej jasnosci
(Value * 5 ms) (Valeur * 5 ms) (hodnota * 5 ms) (Warto$¢ * 5 ms)
186 | Ein- und Ausblenden der Licht- und Fading in and out of the light andfunctional | Afficher et masquer les sorties lumiére et fonction Ztlumeni a zjasnéni vystupli svétel a funkci | Wigczanie i wytgczanie wyj$¢ swiatta i wyjs¢ 0-7 0
Funktionsausgange A1 & A2 outputs A1 & A2 A1 & A2 A1aA2 funkcyjnych A1 & A2
Bit 0-2 -> AO bis A2; Bit = 0 Blendfunktion aus, Bit 0-2 -> AO to A2; Bit 0-2 -> A0 a A2; Bit = 0 fonction d’affichage Bit 0-2 -> A0 az A2; Bit = 0 funkce ztlumeni | Bit 0-2 -> A0 do A2; Bit = 0 funkcja I$nienia
Bit = 1 Blendfunktion ein Bit =0, glare function off, inactive, Bit = 1 Fonction d’affichage active vypnutd, Bit =1 funkce ztlumeni zapnuta wytgczona, Bit = 1
Bit = 1, glare function on Funkcja I$nienia wigczona
187 | Ein- und Ausblenden, Blendzeit (Wert * 1 ms) Fading in and out, fade time (value * 1 ms) | Afficher et masquer, durée d’affichage Ztlumeni a zjasnéni, doba ztlumeni Wigczanie i wytgczanie ISnienia, czas I$nienia 0-255 30
(valeur * 1 ms) (hodnota * 1 ms) (warto$¢ * 1 ms)
188 | Neonrohren Einschalteffekt der Licht- und Neon lights switch-on effect of the light and | Tubes néon effet démarrage des sorties lumiére et Efekt zapnuti neonové zafivky na vystupech | Efekt wigczania neondw wyjs¢ $wiatta i wyjs¢ 0-7 0
Funktionsausgange A1 & A2 functional outputs A1 & A2 fonction A1 & A2 svétel a funkci A1 & A2 funkcyjnych A1 & A2
Bit 0-2 -> AO bis A2; Bit = 0 Effekt aus, Bit 0-2 -> A0 to A2; Bit = 0 Effect off, Bit 0-2 -> A0 a A2; Bit = 0 effet inactif, Bit 0-2 -> A0 az A2; Bit = 0 efekt vypnuty, Bit 0-2 -> AO do A2; Bit = 0 Efekt wytaczony,
Bit = 1 Effekt ein Bit = 1 Effect on Bit = 1 effet actif Bit = 1 efekt zapnuty Bit = 1 Efekt wigczony
189 | Neonréhren Einschalteffekt, Blitzzeit (Wert * 5 ms) Neon lights switch-on effect, Flash time Tubes néon effet démarrage, durée flash Efekt zapnuti neonové zafivky, doba blikani | Efekt wigczenia neonéw, Czas btyskania 0-255 20
(value * 5 ms) (valeur * 5 ms) (hodnota * 5 ms) (warto$¢ * 5 ms)
190 | Neonrohren Einschalteffekt, maximale Blitzanzahl Neon lights switch-on effect, Tubes néon effet démarrage, Efekt zapnuti neonové zafivky, Efekt wigczenia neonéw, 0-255 20
max. number of flashes nombre maximal d’éclairs maximalni pocet bliknuti maksymalna liczba btyskow
200 | Motorregelung, geschwindigkeitsabhéngige Periode Motor control, speed-dependent period Régulation moteur, période dépendante de la vitesse | Regulace motoru, interval zavisi na rychlosti | Sterowanie silnikiem, okresy zalezne od 0-255 10
minimale Fahrstufe bis zu der die Periodendauer = Minimum speed up to which the period Rapport de vitesse minimal jusqu’a ce que la durée | Minimalni jizdni stuperi az po dobu cyklu = | predkosci, minimalny bieg do momentu az
CV53 gesetzt wird duration = CV53 is set de période = CV53 soit fixée nastaveni CV53 zostanie uzyty okres = CV53
201 | Maxi. Fahrstufe ab der die Periodendauer = CV202 Maximum speed from which the period Rapport de vitesse max. a partir duquel la durée Minimalni jizdni stupefi az od dobu Maks. bieg od momentu uzycia okresu = CV202 0-255 150
gesetzt wird duration = CV202 is set de période = CV202 est fixée cyklu = nastaveni CV202
202 | maximale Periodendauer in 100 ps Schritten Maximum period duration in 100 s steps Durée de période maximale par pas de 100 ps Maximalni doba cyklu v krocich po 100 ps Maksymalny okres w krokach 100 ps 0-255 250
(min = CV53) (min = CV53) (min = CV53) (min = CV53) (min = CV53)
Erweitertes Fkt.-Mapping Bank 1 Extended function mapping Bank 1 Fonction Mapping approfondie banc 1 Rozsifeni mapovani funkci na slotu 1 Rozszerzony bank funkcji mapowania 1 Rozszerzony bank
(CV31=8,CV32=0) (CV31=8, CV32=0) (CV31=8, CV32=0) (CVv31=8, CV32=0) (CV31=8, CV32=0) funkcji mapowania 1
(CV31=8,CV32=0)
cv Wert/Value/ Valeur/ Hodnota Bedeutung Meaning Signification Vyznam Wartos¢
257 144 FO + Vorwarts FO + forwards FO + marche avant FO + vpied FO + naprzod
263 4 F3 aus F3 off F3 inactif F3 VYP F3 wytaczone
269 1 vorne rechts A1 Front right A1 avant droite A1 vpredu vpravo A1 przéd prawo A1
270 1 vorne links AOv Front left AOv avant gauche A1 vpredu vlevo AOv przéd lewo AOv
273 16 FO + Rickwarts FO + forwards FO + marche arriere FO + vzad FO + wstecz
279 132 F3 aus + vorwérts aus F3 off + forwards off F3 inactif + marche avant off F3 VYP + vpfed VYP F3 wytgczone +
naprzéd wytgczone
285 2 hinten links A2 rear left A2 arriére gauche A2 vzadu vievo A2 tyt lewo A2
286 2 hinten rechts AOh Rear right AOh arriére droite AOh vzadu vpravo AOh tyt prawo AOh
289 4 F3 F3 F3 F3 F3
301 3 vorn rechts + hinten links, A1 + A2 Front right + rear left, A1 + A2 avant droite + arriére gauche, A1 + A2 vpfedu vpravo + vzadu vlevo, A1 + A2 przéd prawo + przéd
lewo, A1 + A2
302 128 Rangiergang Shunting mode Manceuvre Stupen posunovani Bieg manewrowy
305 8 F4 F4 F4 F4 F4
318 16 ABV aus Start and brake delay off ABV off ABV VYP ABV wytgczona
322 1 F5 F5 F5 F5 F5
334 128 Rangiergang Shunting mode Manceuvre Stupef posunovani Bieg manewrowy

-F-




